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Concrete Placing Boom (HG28 HG32 HG33 HG36)
R ZEEE——Assembly Drawing
Plano de conjunto

1.7 E& 8 & 4% Balance Boom System
EEHG28FHG33 Tt EE
MNote: HG28 and HG33 with no above components
LEHAHEREERES
Rotary Platform And Rotary Supporting System
3.8 A2 5 AkBoom Assembly
412 51 Towerl
552 Tower2
6. X% Cruciform base template
7. #El Concrete foundation
BB MEFHES

Elevator climbing frame
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Floor climbing frame

L} Ill L 4
- B 1 1} i
= =l- I

H00--420

TIE

1. Sistema de Equilibrio de Boom
MNota: HG28 y HG33 sin componentes anteriores
2. Plataforma rotativa y sistema de
soporte rotativo.

3. Asamblea de la pluma

4.Tower1

5.Tower2

6. Plantilla base cruciforme.
7.Cimentaci & n de hormig & n.

8. Ascensor que sube el marco

9. Estructura para trepar al suelo.
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Detailed Description

» Model:HG28 HG32 HG33 HG36

» Horizontal reach:28-32m(not include the end hose).Mode of drive:fully hydraulic

» The concrete placing boom can be fixed on the floor with initially prepared holes when
working ,and it can be lifted itself by its equipped climbing system. One Climb can meet the
need of two floors concrete placement.

» If the floor area is large,several tower bodies can be installed and move the boom assembly
onto relevant tower body to meet the needs of concrete placement.

» Compact structure,easy operation,reliable safety,economical and practical.
it can be installed on either floor or wall shaft

Technical Feature

» The machine is fully driven by hydraulic and can slew 360° .

» The main electronic components are products of the world-famous brand such as
Omron,Schneider or LS.

» Seal parts :American Parker

> All the steel plates we adopt are high strength Mn plates.

> Delivery pipes adopts high strength and wear-resisting pipe.

> Two modes of operation:radio remote control and cable remote control.

Option

> Inner-climbing frames:Floor frames or wall frames(shaft frames).
» Column:5m-10m
» Voltage:380V/50HZ or 440V/60HZ.

Descripcion detallada

» Modelo: HG28 HG32 HG33 HG36

» Reach Alcance horizontal: 28-32m (no incluye la manguera final).

» Modo de conduccion: totalmente hidraulico

» La pluma de colocacion de concreto puede fijarse en el piso con orificios preparados
inicialmente durante el trabajo, y puede levantarse por su sistema de escalada equipado. One
Climb puede satisfacer la necesidad de dos pisos de colocacioén de concreto.

> Si el area del piso es grande, se pueden instalar varios cuerpos de torre y mover el

conjunto de la pluma al cuerpo de torre correspondiente para satisfacer las necesidades de la
colocacioén del concreto.

» Structure Estructura compacta, facil operacion, seguridad confiable, econémica y

practica. Se puede instalar en el piso o en el eje de la pared.

Caracteristica técnica

» La maquina esta totalmente accionada por hidraulica y puede girar 360 ° .
» Los componentes electronicos principales son productos de la marca mundialmente famosa,
como Omron, Schneider o LS.
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PartsPiezas de sellado: American Parker

Todas las placas de acero que adoptamos son placas Mn de alta resistencia.

PipesLas tuberias de entrega adoptan tuberias de alta resistencia y resistencia al desgaste.
Dos modos de operacion: control remoto por radio y control remoto por cable.
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Opcién
» Frames Marcos de escalada interior: marcos de piso 0 marcos de pared (marcos de eje).

» Columna: 5m-10m
» Voltaje: 380V / 50HZ o0 440V / 60HZ.
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HG28 4k W€ KlHl——HG28 Concrete placing boom

HG28 pluma de colocaciéon de hormigén
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24 28 32(m)

#-Parameter

E14)

BHEIE B (IME X EEE)
Delivery pipe dimension

1 (outside diameter x thickness)

Dimensiéon del tubo de enfrega

(didmetro exterior x espesor)

mm X
mm

HG28

P133x4.5

MRIREMIZ(NEXKE)
Delivery hose dimension

2 (inside diameter x length)

Dimension de la manguera de enfrega

(didmetro interior x longitud)

Xmm

125X 3000

3 BABREE

27.7
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R H]

Max radius of placing boom
Radio mdximo de la pluma de colocacién
HIEE(EEBRER)
Stationary height(to the join between the end of the boom
4 and swivel table m 22.7
Altura fija (ala union entre el extremo de la pluma y la
mesa giratoria)
| B 1stsection
DI m 10.5
. 1% seccion
= 0 =
BARKE || B 2nd section
5 Length of booms ] m 9.2
. 2da seccion
Longitud de las ramas
[l B 3rd section
, m 8.0
3ra seccion
| B 1stsection
s ° -2~85
0t 19 seccidon
B
. ﬁ.* || B 2nd section .\
6 Articulation of booms , 0~180
) ., 2da seccion
Articulacion de los auges
[l B 3rd section .
. 0~180
3ra seccion
[E%%5EF Rotfation angle s
7 % i » 360
Angulo de rotacion
HAIIZE Power of motor
8 ) Kw 11
Potencia del motor
SRR R E S1 Pressure of Hydraulic system
9 ) . L Mpa 30
Presion del sistema hidraulico
RESH RS Type of hydraulic oil
10 , o - AW68
Tipo de aceite hidrdulico
J&F+ Climbing
= /Nl 3.0
Min.Interval of climbin
° Rl Placing concrete
11 frame D - -
. Colocacion de hormigdn
Min. Intervalo de la 6.0
escalada. 11 Resting
Descansando
3 il
TeFH 75 = Climbing mode ,/EH’L‘}E )
12 / cylinder jack lifting
Modo de escalada i
elevacion del gato del cilindro
EF25EE Interval of climbing
13 K5tz m 0.52
Intervalo de escalada
v/ ﬁl’iﬂ
IR A Floor frame HEME ?L
14 ) / Hole prepared in floor
Marco de piso . .
Agujero preparado en piso
15 R H AR H B R~ Elevator frame " A ARHERT 2.0~3.1
Marco del elevador Hole prepared in floor,size is 2.0~3.1
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JE ZR @ #2442 End Rotation radius -
Radio de rotacion final

B &/ Tower structure
AREE mm 750x750
estructura de la torre

3B B Rotation range
0 O 4%5E ) . 0~340
Rango de rofacion

1. B&ER

2. REREE

#1E 77 ™ Mode of operation 1.Cable remote control
Modo de operacién 2.Radio remote control

1. Cable de controlremoto
2. Radio confrolremoto
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HG32 &tk W€ BHl——HG32 Concrete placing boom

HG32 pluma de colocaciéon de hormigén
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280 Parameter

InB-ltem $PEE-Unit

HG32

PRI E AR (SME X EER)

Delivery pipe dimension
. . mm X
1 (outside diameter x thickness) o @133%x4.5
Dimensién del tubo de entrega

(didmetro exterior x espesor)
MRIREMIZ(NEXKE)
Delivery hose dimension mm X

2 o ) @125x 3000
(inside diameter xlength) mm

Dimensidon de la manguera de entrega
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(didmetro interior x longitud)

RAMAFR

3 Max radius of placing boom m 31.7
Radio mdximo de la pluma de colocacién
HISE(EEBRER)
Stationary height(to the join between the end of the
4 boom and swivel table m 22.7
Altura fija (a la union entre el extremo de la pluma y la
mesa giratoria)
I 1st section
" - m 14.5
19 seccidon
o]z
BARKE || B 2nd section
5 Length of booms : m 9.2
2da seccion
Longitud de Ias ramas -
[l 3rd section
o m 8.0
3ra seccion
| B 1stsection
7 B ° -2~+85
. 19 seccidon
(n]
. %?ﬁ%% || B 2nd section .\
6 Articulation of booms , 0~180
) B 2da seccion
Arficulaciéon de los auges
III’'E 3rd section .
. 0~180
3ra seccion
[O¥£5E | Rotation angle .
7 %’ = y 360
Angulo de rotacion
I3 Power of motor
3 FRALINE | Kw 15
Potencia del motor
R RS E S1 Pressure of Hydraulic system
9 - . o Mpa 31
Presion del sistema hidraulico
% ESH RS Type of hydraulic oil
10 AESES 2T - AW68
Tipo de aceite hidraulico
J&F} Climbing
= /N0l 3.0
Min.Interval of climbin
° Rl Placing concrete
11 frame N - -
Colocacion de hormigon
Min. Intervalo de la 6.0
escalada. 1§41 Resting
Descansando
3 il
TeFH 75 = Climbing mode ,/Eﬂ.b\ﬂ-, )
12 / cylinder jack lifting
Modo de escalada B -
elevacion del gato del cilindro
BH25EE Interval of climbing
13 K7tz m 0.52
Intervalo de escalada
7 ﬁﬁﬂ
IR A Floor frame HETE ?L
14 / Hole prepared in floor

Marco de piso

Aguijero preparado en piso
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B &R E 3£ 312 End Rotation radius " 2
m .
Radio de rotacion final
EBE M Tower structure
mm 750x750
ﬂ estructura de la torre

5B E| Rotation range
20 E] %SE. ] - 0~360
Rango de rofacion

1. BREE

2. RZEE

#1E 77 ™ Mode of operation 1.Cable remote control
Modo de operacion 2.Radio remote control

1. Cable de control remoto
2. Radio control remoto
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HG33 %tk W€ BHl——HG33 Concrete placing boom

HG33 pluma de colocacién de hormigén
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28 Parameter

mB-item - Unit

HG33

MRRENEE AL (IME X BEE)
Delivery pipe dimension
1 (outside diameter x thickness) mm X mm @133%x4.5
Dimension del fubo de entrega
(didmetro exterior x espesor)
RIRERE(REXKE)
Delivery hose dimension
2 (inside diameter x length) mm Xmm @125x% 3000
Dimension de la manguera de enfrega

(didmetro interior x longitud)
BRAMAER
3 Max radius of placing boom m 32.7

Radio mdximo de la pluma de colocacién

4 MU BE(EERER) m 22.7
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Stationary height(to the join between the end of
the boom and swivel table

Altura fija (a la unidn entre el extremo de la pluma 'y

la mesa giratoria)

| B 1stsection

» m 8.86
19 seccidon
|| B 2nd section
BEADLL m 7.96
BAKE 2da seccion
5 Length of booms III - ;
Longitud de las ramas B Srdsection m 7.96
3ra seccion
V BE 4th section
s m 7.96
4ta seccion
| B% 1stsection
= ) ° -2~+85
19 seccion
Il B 2nd section
B¥ 70 ° 0~180
ARk 2da seccion
6 Articulation of booms e
3rd i
Articulacion de los auges B Jrasecion ° 0~180
3ra seccion
V B 4th section
N , ° 0~180
4ta seccion
[O¥£5E | Rotation angle .
7 %’ = y 360
Angulo de rotacion
FEANINZ Power of motor
8 o , Kw 30
Potencia del motor
RIERZE Pressure of Hydraulic system
g || PR el Mpa 32
Presion del sistema hidrdulico
% ESHPE-E Type of hydraulic oil
10 /T_I—./ Hﬂ":_: . B _ AW68
Tipo de aceite hidraulico
JEFt Climbing
= /N0 3.0
Min.Interval of
o #a#l Placing concrete
11 climbing frame D - -
Colocacion de hormigdn
Min. Intervalo de la 6.0
escalada. fFHL Resting
Descansando
3 il
TeFH 75 = Climbing mode ,/Eﬂ.b\ﬂ-, )
12 / cylinder jack lifting
Modo de escalada B -
elevacion del gato del cilindro
BFH25HE Interval of climbing
13 Te7+2> m 0.52
Intervalo de escalada
7 ﬁﬁﬂ
IR A Floor frame HETE ?L
14 ) / Hole prepared in floor
Marco de piso ) )
Aguijero preparado en piso
15 FE A A B+ )R] ~f Elevator frame m EAEHANRHIER 2.0~3.1
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Marco del elevador Hole prepared in floor,size is 2.0~3.1
Agujero preparado en el piso, el
tamano es 2.0 ~ 3.1

B R E £ 4£42 End Rotation radius
16 . o mm i
Radio de rotacion final

= - Rated
17 AUEFALE Rated power _ 380V/50HZ

Potencia nominal

8 - HEm Tower structure mm 750x750

estructura de la torre

AL Placing concrete
i O ey <60km /h
19 X3 Wind speed Colocacién de hormigdn Km/h
m
Velocidad del viento EF Climbin
1 il <28km/h
Alpinismo
Y& Rotation range .
20 B33 g N

Rango de rotaciéon

SHIE Working temperature
2] I{?Iﬂﬂ}; rKi g mp rarur OC ONéo

Rango de rotacion

1. B&ER
2. T&EE
7 #1E75 T Mode of operation 1.Cable remote control
Modo de operacion 2.Radio remote control
1. Cable de confrol remoto
2. Radio confrol remoto
— aER
= Bare machine weight Kg 218000
Whole machine P
Peso de la maquina desnuda
23 weight —
Peso de la maquina FEEEE " K
Balance wei -
entera resEy 9
Contrapeso
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HG36 ik W€ kHl——HG36 Concrete placing boom

HG36 pluma de colocaciéon de hormigén
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28 Parameter

nB-item - Unit

HG36

X BRI (SME X EE)
Delivery pipe dimension
1 (outside diameter x thickness) mm X mm @133%x4.5
Dimensién del tubo de entrega
(didmetro exterior X espesor)
RIRERE(REXKE)
Delivery hose dimension
2 (inside diameter x length) mm Xmm @125x% 3000
Dimensién de la manguera de entrega

(didmetro interior x longitud)
BRAHAFE
3 Max radius of placing boom m 35.7

Radio mdximo de la pluma de colocacién
HISE(EERER)
Stationary height(to the join between the end
4 of the boom and swivel table m 22.7
Altura fija (a la unidn entre el extremo de la

plumay la mesa giratoria)

[ 1st section
B ) m 12.86
19 seccion
Il B 2nd section
o0.ls m 796
%;k-[xrg 2da seccion
5 Length of booms [ 3rd soch
Longitud de las ramas 1] Erelezeie m 7.96
3ra seccion
V B 4th section
B _ m 7.96
4ta seccion
| B% 1stsection
B lstse . 2~+85
19 seccion
REOLE f7 Il B 2nd section . 0180
4 Articulation of booms 2da seccion
Articulacion de los [II"& 3rd section o
) 0~180
auges 3ra seccion
\ BE 4th section
B 4t se . 0~180
4ta seccion
B 4535 Rotation angle )

Angulo de rotacién

FEALINE Power of motor

Potencia del motor

9 RIERBE S Pressure of Hydraulic system Mpa 34
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Presidon del sistema hidrdulico

R E B RS Type of hydraulic oil

10 . o - AW68
Tipo de aceite hidraulico
. &F Climbing
TEFHAE B\ e) 2 Alpinismo 3.0

Min.Interval of

%Al Placing concrete

11 climbing frame - o, -
Min. Intervalo de la Colocacion de hormigon 6.0
escalada. fiﬁﬂ. RESiing
Descansando
‘ SHE TR
g Climbing mode
" e = 9 / cylinder jack lifting

Modo de escalada D -
elevacion del gato del cilindro

3 A5 EE Interval of climbing - 0.52

Intervalo de escalada

7 ﬁﬁﬂ
R A Floor frame I ?L
14 ) / Hole prepared in floor
Marco de piso ) )
Aguijero preparado en piso
RHEHARHER S 2.0~3.1
15 B 45 H N R H18 ] <f Elevator frame Hole prepared in floor,size is 2.0~3.1
m

Marco del elevador Agujero preparado en el piso, el

famano es 2.0 ~ 3.1

16 BR[O 4L 342 End Rotation radius " 55

Radio de rotacioén final

E = Rated
17 AEFALE Rated power _ 380V/50HZ

Potencia nominal

8 G #E Tower structure mm 750x750

estructura de la torre

Rl Placing concrete
E Wi <60km/h
Xz Wind speed Colocacién de hormigdn /
19 Velocidad del Cimbi Km/h
viento g7+ Climbing <28km/h
Alpinismo
[B] %35 | Rotation range .
20 = L 0~360
Rango de rotacion
T1EBE Working temperature .
21 frEE b C 0~60
Rango de rotacion
1. BRER
2. TZEE
9 #21E 75 T Mode of operation 1.Cable remote control
Modo de operacion 2.Radio remote control
1. Cable de conftrol remoto
2. Radio control remoto
ENER BRUEE
23 : ; : Kg 223000
Whole machine Bare machine weight
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weight Peso de la maquina
Peso de la desnuda
mdquina entera TEES
Balance weight Kg 5000
Contrapeso




